
JTEKT CORPORATION

1メカトロ製品バージョンアップの御案内【補足資料】

①ネットワーク図表示機能にて、EtherNet/IPネットワークに対応

→ EtherNet/IPネットワークについても、ネットワーク通信モニタができるようになりました
※ EtherNet/IPのネットワーク図は、PCwin：Ver 19.12R01・PCwin2 Ver 3.9R01以降で作成できるようになります



JTEKT CORPORATION

②通信状態簡易モニタ機能にて、EtherNet/IPネットワークに対応

2メカトロ製品バージョンアップの御案内【補足資料】

→ EtherNet/IPネットワークについても、通信状態簡易モニタができるようになりました



JTEKT CORPORATION

③PCエラーモニタ機能にて、エラーモニタの主要因強調表示に対応

3メカトロ製品バージョンアップの御案内【補足資料】

→ 特定の異常パターンで複数異常が発生した場合に、主要因と思われる異常を強調表示できるようになりました
※ 「主要因推定」ボタンは、特定の異常パターン発生時以外は無効（グレー表示）

「10」と「4E」のエラーが同時に発生しているが、
この場合は「10」が異常の主要因！！
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④リモートバックアップ機能にて、「定期（トリガ）保存」の追加と「バックアップのユーザデータファイル指定」に対応

4メカトロ製品バージョンアップの御案内【補足資料】

→ PLCアドレス信号をトリガにして、上位PCへリモートバックアップができるようになりました

→ ユーザが任意に指定できるリモートバックアップ対象を、ファイル単位で選択できるようになりました
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⑤操作盤MotionTool機能にて、位置決め実効トルク出力機能に対応

5メカトロ製品バージョンアップの御案内【補足資料】

→ 位置決め動作における実効トルク値を、サーボ通信周期でサンプリング&コントローラが計算し、PLC経由で位置決め毎に読み出せるようになりました

コントローラパラメータのC*062「位置決め実効トルク出力機能の設定」を有効化 入出力信号-レジスタリンクの「OUTデータ」に実効トルク値の計算結果が出力

対象コントローラ：MCML/Plus MCML/Nano MM3/MCSSC/Plus MCSSC（Ver.3.01以降）
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